. S 09
Reconstruction 3D et semantisation P
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Analyse de facade Sémantisation de nuage de points laser
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Correction d'aberration chromatique

Calibration externe par méthode a contrario Calibration externe par méthode a contrario
Approche incrémentale [4] Approche globale [5]
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6. Structure et mouvements finaux

cameras cameras

Précision en rotation et translation par rapport a la vérité terrain

Reconstructions 3D
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